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คําส่ัง   

1. ขอสอบมีทั้งหมด 3 สวน ใหทําทุกสวนและทุกขอ
2. อนุญาตใหนําเคร่ืองคิดเลขเขาหองสอบได
3.  ไมอนุญาตใหนําโนต หรือตําราเขาหองสอบ

สวนท่ี 1 (4 ขอ  45 คะแนน)
1.1 เขียน Diagram และอธิบายการทํางานของ Digital Voltmeter
- แบบ Ramp
- แบบ Dual Slope
พรอมท้ังเปรียบเทียบขอดีและขอเสียของท้ัง 2 แบบ

หนา 1 จาก 10



             ชื่อ________________________รหัส__________

1.2 เขียน Diagram และอธิบายการทํางานของวงจรแปลงสัญญาณ Analog เปน Digital แบบ Successive
Approximation Conversion

หนา 2 จาก 10
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1.3 เปรียบเทียบขอดีขอเสียของ Sensor วัดอุณหภูมิแบบ RTD (Pt100) และแบบ Thermistor พรอมท้ังตัวอยาง
วงจรของท้ัง 2 แบบ

หนา 3 จาก 10
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1.4 จงอธิบายวา ในการใช Thermocouple ทําไมถึงตองมี Cold Junction และในการใชงานจริง   เราแกปญหา
ของ Cold Junction นี้อยางไร

หนา 4 จาก 10
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สวนท่ี 2  เกจวัดความเครียด  (Strain Gage)
ผศ.ดร.วรวุธ วิสุทธ์ิเมธางกูร

 
อุปกรณในรูปท่ี 1 เปนการประยุกตใชเกจวัดความเครียดในเคร่ืองมือวัดแรงดึง (tensile load cell)

แบบหนึ่ง โดยการใชเกจวัดความเครียด 4 ตัว ตอเปนวงจรตามรูปท่ี 2 ตัวแทงวัสดุท่ีรับแรงดึงมีคา Young's
Modulus = E และอัตราสวนปวซอง = 

หนา 5 จาก 10

รูปที่ 1

รูปที่ 2
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2.1 เกจท้ัง 4 ตัว ทําจากโลหะหรือ สารกึ่งตัวนํา ?  เพราะอะไร ?  (2 คะแนน)

2.2 R5 ในวงจรมีไวเพื่ออะไร (2 คะแนน)

2.3 เปรียบเทียบวงจรในรูปท่ี 2 กับวงจรที่ใชเกจ G1 ตัวเดียว และแทน G2,G3, G4 ดวย ตัวตานทานคาคงท่ี R2,
R3, R4  (มีความตานทานเทากับ G1)  ถาใหแรงดึงคือ  P และแรงดันไฟฟาปอนวงจร  V  จงเปรียบเทียบคา
ความตางศักยของเอาตพุท ∆E วาเหมือนกัน หรือแตกตางกันอยางไร  (ถาแตกตาง ใหบอกสัดสวน)  จง
อธิบาย (4 คะแนน)

หนา 6 จาก 10
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2.4 หาก load cell นี้ไมไดรับแรงดึง  P  แตเม่ือใหความรอนหรือเพิ่มอุณหภูมิ   และตอวงจรตามรูปท่ี 2 จะเกิด
ผลอยางไร จงอธิบาย (3 คะแนน)

2.5 หาก load cell นี้ไมไดรับแรงดึง  P  แตมีโมเมนต  My กระทําดังในรูปท่ี 3 และตอวงจรตามรูปท่ี 2 จะเกิด
ผลอยางไร จงอธิบาย (4 คะแนน)

หนา 7 จาก 10

รูปที่ 3
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สวนท่ี 3 เซนเซอรวัดอัตราการไหลและการเคล่ือนท่ี
ผศ.ปญญรักษ  งามศรีตระกูล

 
3.1 รูปท่ี 3.1 เปนแผนภาพแสดงหลักการทํางานของเซนเซอรแบบตาง ๆ ซ่ึงสามารถประยุกตใชในการวัดการ
เคล่ือนท่ีได   ใหอธิบายวิธีการประยุกตใชของเซนเซอรแตละแบบ ( 9 คะแนน)

หนา 8 จาก 10

(a) Capacitance sensor (b) Wire-wound resistance sensor

รูปที่ 3.1

(c) Linear Variable Differential Transformer (LVDT)
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3.2 จงออกแบบระบบวัดความเร็วของรถยนตท่ีวิ่งบนทองถนน โดยระบบดังกลาวเปนระบบท่ีติดต้ังอยาง
ถาวร และทํางานอัตโนมัติ อธิบายหลักการทํางานของระบบดังกลาวโดยวาดรูปประกอบ พรอมท้ังระบุขอ
จํากัดในการใชงาน(ถามี)           ( 9 คะแนน)

หนา 9 จาก 10
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3.3 ยกตัวอยางเคร่ืองมือวัดอัตราการไหลของของไหลมา 3 ชนิด พรอมท้ังอธิบายหลักการทํางานโดยสังเขป
             ( 12 คะแนน)

หนา 10 จาก 10


